
1. Sea la matriz

a) Calcula, si existe, su inversa. (1 pt.) 

b) Calcula la matriz    cuadrada de orden  que verifica:

en la ecuación matricial: (1,5 pt.) 

Nota: 

2. Dadas las matrices  y  , calcula la matriz  para que cumpla las 

siguientes condiciones:  y además, la matriz    conmuta con la matriz  . (1,5 pt.) 

3. Supongamos que son las cuatro columnas de una matriz cuadrada cuyo 

determinante vale  . Obtén razonadamente:

a) El determinante de la matriz (0,5 pt.) 

b) El determinante de la matriz cuyas columnas son:
(1 pt.) 

4. Sea la matriz

a) Estudia el rango de la matriz , según los valores de  . (1 pt.) 

b) Para , soluciona el sistema   donde (1 pt.) 

5. Dado el siguiente sistema de ecuaciones lineales:

a) Discute el sistema en función del parámetro  . (1,5 pt.) 

b) Resuélvelo cuando sea compatible indeterminado. Para dicho valor de calcula, si es 

posible, una solución en la que  . (1 pt.)
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MATRICES, DETERMINANTES Y SISTEMAS
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