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a) Para que exista la inversa de una matriz su determinante no puede ser nulo 
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Continuación del Problema A del Segundo Bloque 

Derivabilidad 
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1º.- Es una recta s que tiene como vector director el de la recta r 
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Continuación del Problema B del Segundo Bloque 

2º.- Hallaremos un plano π  perpendicular a la recta s, que tiene como vector director 
el de las rectas , y que contenga al punto A, por lo tanto el producto escalar de ese 
vector y el formado por A y el punto G, genérico del plano, como son perpendiculares 
tiene valor nulo y es la ecuación del plano buscado. 

Hallado el plano buscaremos el punto Q de intersección, de este, con la recta r, la 
distancia AQ es la distancia entre r y s 
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Para que el sistema sea compatible (determinado o indeterminado) una de las 
ecuaciones tiene que ser combinación lineal de las otras tres, por eso el determinante 
de los coeficientes ampliado tiene que ser nulo 
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a) El vector director de la recta es el del plano porque este es perpendicular a él. 
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b) Es un plano α  que tiene el mismo vector director que el plano π  que es 
perpendicular al vector formado por A y G,  siendo este punto el genérico del plano, y  
por ello el producto escalar de los dos vectores es nulo y la ecuación pedida. 
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c) Hallaremos una recta que es perpendicular al plano π y que contenga el punto A, 
trabajo ya realizado en el apartado a) y que es la recta r 

Una vez hallada la recta r, calcularemos el punto Q de intersección del plano π  con la 
recta, punto que es el medio entre A y A’ 
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