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a) Para que una matriz tenga  inversa es condición que su determinante no sea nulo 
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a) 
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a) Para determinar la ecuación del plano π  tenemos los dos vectores directores de la 
recta al ser paralelos a ellos y un tercer vector formado por el punto A y el punto G 
generador del plano. Estos tres vectores son coplanarios (pertenecen al mismo plano) 
siendo el último combinación lineal de los otros dos y, por ello, el determinante de la 
matriz que forman es nulo y la ecuación del plano pedida 
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Continuación del Problema A del Tercer Bloque 
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Continuación del Problema B del Cuarto Bloque 

b) Para determinar el plano α  contamos con el vector director de la recta r, el vector 
director del plano π  porque es perpendicular a él y el vector formado por un punto R 
cualquiera de la recta (tomaremos el indicado en la ecuación) y el punto G generador 
del plano. 

Estos tres vectores son coplanarios (pertenecen al mismo plano) y el vector RG es 
combinación lineal de los otros dos, por eso el determinante de la matriz formada por 
ellos es nulo y la ecuación pedida del plano. 
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