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Propuesta A 
1A.-  a) Definición de función continua en un punto (0’5 puntos) 

b) Determinar el valor del parámetro ℜ∈a  para que la función ( )
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continua en x = 3 (2 puntos) 
 
a) Una función es continua en un punto x = x0 si verifica las siguientes condiciones: 
 - Existe f(x0), es decir, la función está definida en x = x0 
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2A.- Calcula las siguientes integrales: 

a) dx
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 (1’25 puntos) 

b) ( ) dxxcosxx2∫ + (1’25 puntos) 
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3A.- He  pensado en tres números, de manera que la suma de los dos primeros es igual al tercero. Si al 
triple del primer número le resto el doble del segundo vuelvo a obtener el tercero. Si al doble del primero le 
resto la mitad del segundo también obtengo el tercero. Por último si al doble del primero le resto el 
segundo y sumo uno, de nuevo vuelvo a obtener el tercer número. 
a) Plantea un sistema de ecuaciones que recoja la información anterior y clasifícalo (1’25 puntos) 
b) Determina, si el problema tiene solución, los tres números que he pensado. (1’25 puntos) 
 
a) Llamando P, S y T al primer, segundo y tercer número respectivamente  
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4A.- Consideremos las rectas 
2

6z
1
2y2xsytcon,

t2z
tby

at1x
r +

=
−
−

=−≡ℜ∈








=
+=
−=

≡  

a) Analizar los parámetro ℜ∈b,a  para que las dos rectas se corten perpendicularmente en un punto 
(1’25 puntos) 
b) Calcula para los parámetros obtenidos en el apartado anterior, las coordenadas del punto de corte  
(1 punto) 
 
a) La Primera condición depende de la perpendicularidad de las rectas y es que el producto escalar de 
sus vectores directores es nulo 
La segunda condición se cumple en la igualdad de los puntos de las dos rectas 
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Propuesta B 
1B.- Calcula los siguientes límites: 
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2.B.- a) Representar gráficamente la región limitada por la grafica de las funciones ( ) 2xxf = y  

( )
x
1xg =  ℜ∈a , el eje de abcisas y la recta x = e (0’5 puntos) 

b) Calcula el área de dicha región (2 puntos) 
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Continuación Problema 2B 
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3B.- Consideremos la matriz: 

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A , con ℜ∈k . Demuestra que el rango de la matriz AAt es 

siempre igual al rango de la matriz AtA, cualquiera que sea el valor de k. (Recuerde que At representa la 
matriz traspuesta de la matriz A) (2’5 puntos) 
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4.B.- a) Dada la recta 

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r y el punto P(0 , 1 , 0), obtén las ecuaciones paramétricas de 

una recta r’ que pase por P y corte perpendicularmente a r (1’25 puntos) 
b) Encuentra las coordenadas del punto P’ simétrico de P respecto a r (1 punto) 
a) El vector formado por el punto R general determinado por la ecuación de la recta r y el punto P es 
perpendicular al vector director de esa recta y por lo tanto su producto escalar es nulo. El vector director 
de r’ es proporcional o igual a PR 
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b) Hallaremos un plano π  perpendicular a la recta r, que tiene como vector director el de la recta, y que 
contenga al punto P, por lo tanto el producto escalar de ese vector y el formado por P y el punto G, 
genérico del plano, como son perpendiculares, tiene valor nulo y es la ecuación del plano buscado 
 
Una vez obtenido el plano hallaremos el punto Q de corte de ella con la recta r que es el punto medio 
entre P y su simétrico P’ 
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