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Propuesta A 
 

1A. a) Calcula siguientes límites: 
( ) ( ) xsenx
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x
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lim  (1,25 puntos cada límite) 

Nota:  tg x denota a la tangente de x 
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2A. a) Calcula la ecuación de la recta tangente a la gráfica de f(x) = x2 en el punto de abscisa x = 2. 
(0,5 puntos) 
b) Esboza la región encerrada entre las gráficas de f(x), la recta calculada en el apartado a) y el eje de 
ordenadas. (0,5 puntos) 
c) Calcula el área de la región anterior. (1,5 puntos)  
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Continuación Problema 2A de la opción A 
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3A. a) Enuncia el Teorema de Rouche-Frobenius. (0,5 puntos) 

b) Razona que el sistema de ecuaciones lineales 
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no  es incompatible para ningún valor ℜ∈a   . (1 punto) 
c) Resuelve el sistema en el caso en que sea compatible indeterminado. (1 punto) 
 
a) Teorema de Rouche-Fröbenius   
Un sistema de ecuaciones lineales, S, es compatible sí, y solo sí, el rango de la matriz de los coeficientes, 
A, es igual al rango de la matriz ampliada A/B ; es decir: S es compatible ⇔ rang (A) = rang (A/B) 
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El sistema es Compatible  para todo valor ℜ∈a  
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4A. Dada la recta 

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r  (1,25 puntos)  

a) Da la ecuación implícita del plano π  perpendicular a r que pasa por el punto P(2 , 1 ,  1). (1,25 puntos) 
b) Halla el volumen del tetraedro cuyos vértices son el origen de coordenadas y los tres puntos que resultan 
al hacer la intersección de π  con los ejes coordenados. (1,25 puntos) 
 
a) El plano buscado π  como vector director el de la recta r, que es perpendicular al vector PG, siendo G el 
punto genérico del plano, siendo el producto escalar, de ambos vectores, nulo y la ecuación pedida del 
plano 
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b) Hallaremos los puntos de corte A, B y C del plano hallado en a) con los ejes coordenados 
Un sexto del producto mixto (escalar y vectorial) de los vectores OA, OB y OC es el Volumen pedido 
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Propuesta B 
 

1B. Determina como dividir un segmento de 90 cm en dos trozos, de forma que la suma del área del 
semicírculo cuyo diámetro es uno de ellos y el área de un triángulo rectángulo que tiene como base el otro 
trozo y cuya altura es π  veces su base, sea mínima. (2.5 puntos) 

Nota: Recuerda que el área de un círculo de radio r es 2rπ  
Siendo r el radio del semicírculo y L el lado del triángulo rectángulo    
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2B.- Calcula las integrales ( ) ∫∫ − dxxxdxxx
x

ln,4
1 43    (1,25 puntos por cada integral) 
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3B. a) Despeja X en la ecuación matricial A.X - A = 2A2, donde A y X son matrices cuadradas de orden 3. (1 
punto)  

b) Calcula X, siendo 
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c) Calcula los determinantes de las matrices A101 y A1000. (0,5 puntos)  
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4B. Dados el plano 23 =++≡ zayxπ , ℜ∈a  y la recta 

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a) Halla a para que π  y r se corten perpendicularmente. (1,25 puntos) .  
b) Halla a para que π  y r sean paralelos. (1,25 puntos) . 
 
a) Los vectores directores de la recta y el plano que cumplen la condición de perpendicularidad son iguales 
o proporcionales 
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b) Si la recta y el plano son paralelos sus vectores directores son perpendiculares y, por ello, su producto 
escalar es nulo. 
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