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OPCIÓN A 
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b) Para ser compatible determinado el determinante de los coeficientes no puede ser nulo, si es nulo 
el sistema es compatible indeterminado 
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a) Calcularemos una recta r que contenga P y que sea perpendicular al plano π , y, por ello los vectores 
directores de plano y recta son coincidentes. Después hallaremos el punto de corte del plano con la recta r 
que nos da el punto Q, punto medio entre P y P’ 

( )
( )

( ) ( )







 −














−=⇒=+⇒
+

=

=⇒
+

=

=⇒=+⇒
+

=

⇒





⇒














⋅−=

⋅=

+=

⇒==

⇒=⇒=−⇒=−+−++⇒=−⋅−⋅++

⇒⇒
















−=
=
+=

≡⇒−==

31
5,

31
30,

31
27'

531263131
2

1
31
13

3031
2

0
31
15

2731683131
2

1
31
34

31
13,

31
15,

31
34

31
361

31
35
31
31

31
3

62
6

6620662013662511616551

61
5

1

1,0,1
6,5,1

''
'

'
'

''
'

P

zzz

yy

xxx

Q

z

y

x

Q

planoelconQcortedePunto
z

y
x

r
P
vv

PP
P

P
P

PP
P

r

λ

λλλλλλλλ

π
λ

λ
λ

π

b) Hallaremos un plano β que contenga a P y sea perpendicular a la recta r, la intersección de esta con el 
plano es el punto H y la distancia pedida el módulo del vector PH. El vector de la recta y el vector PG, donde 
G es el punto genérico del plano son perpendiculares y su producto escalar nulo y la ecuación que 
queremos hallas del plano. 
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Continuación del Ejercicio 2 de la opción A  
c) 
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Continuación del Ejercicio 3 de la Opción A 
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OPCIÓN B 
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a) Un plano y una recta pueden ser paralelos, pertenecer la recta al plano o cortarse en un punto. Son 
paralelas o la recta está contenida en el plano cuando los vectores directores, de ambos, son 
perpendiculares y su producto escalar es nulo, de no ser así se cortan en un punto. 
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b) El plano α  queda determinado por el vector director de la recta, el vector director del plano π  y el vector 
RG, siendo R un punto cualquiera de la recta (tomamos el indicado en la ecuación paramétrica) y G el punto 
genérico del plano. Los tres vectores son coplanarios y el determinante de la matriz que forman es nulo y la 
ecuación del plano pedido. 
 

( )
( )
( )

( ) ( ) ( )
( ) ( ) ( ) ( ) 0120221042212

0
102

120
21

,2,10,2,1,,
1,0,2

1,2,0
0,2,1

=++−≡⇒=+−−−⇒=−−+−−

⇒=
−

−−
≡⇒









−−=−=
−=

=
⇒

zyxzyxzyx

zyx

zyxzyxRG
v
v

RSi r

r

α

α
 

c) El vector director de la recta s es AH, en donde H es el punto genérico de la recta r, es perpendicular al 
vector director del plano y, por ello, su producto escalar es nulo, con el valor que nos da tendremos el punto 
Q que nos determina el valor, de nuevo, del vector director de la recta AQ 
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a) Si una matriz tiene inversa su determinante no es nulo 
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