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Opción A 
 

1..- Se sabe que la gráfica de la función f(x) = x3 + ax2 + bx + c  es la que aparece en el dibujo    

-5

-4

-3

-2

-1

0

1

2

3

4

5

-3 -2 -1 0 1 2 3

 

a) Determina la función [1’5 puntos] 

b) Calcula el área de la función sombreada [1 punto] 
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2.- Dada la función ( ) x

2

e
x3x2xf −

=  

a) Estudiar el crecimiento y el decrecimiento de la función f [1.5 puntos] 
b) Calcular los máximos y mínimos relativos de f [1 punto] 
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3.- Resolver la ecuación matricial B.(2A + I) = A.X.A + B, siendo 
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AXA= B(2A + I) - B ⇒  AXA= B(2A + I - I) ⇒A-1AXAA-1 = A-1 2BAA-1 ⇒  IXI = A-1 2BI ⇒   
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4.- Dada las rectas 2z1y
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a) Determinar su posición relativa [1 punto]  
b) En caso de cortarse, determinar el ángulo que forman y el punto de corte [1’5 puntos] 
 
a) Analizaremos si los vectores directores son iguales o proporcionales, de serlo estudiaremos 
si tienen punto común si es afirmativo las rectas son coincidentes sino paralelas. 
Si no hay igualdad o proporcionalidad buscaremos si tienen un punto común, si eso sucede son 
rectas secantes o que se cortan en un punto.  
De no darse ninguno de los supuestos anteriores las rectas se cruzan 
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Continuación del Problema 4 de la opción A 
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Opción B 
 

1..- Sabiendo que la función ( )
4x8bxx

4x3xf 23 −++
−

= es discontinua en x = 2, calcula b y 

justifica razonadamente el comportamiento de la función en la proximidad de los puntos de 
discontinuidad [2’5 puntos] 
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2.- a) Calcular el valor de a para que la integral entre 0 y a de la función xex sea 1 
[1’25 puntos] 

b) Resolver la integral indefinida ∫ +++ 1x1x
dx

 [1’25 puntos] 
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3.- Estudiar el siguiente sistema según los valores del parámetro a 
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Resolverlo en los casos posibles [2’5 puntos] 
 
Es un sistema homogéneo y por ello, es Compatible Determinado, con solución trivial, en 
aquellos casos en que el determinante de los coeficientes no es nulo, siendo Compatible 
Indeterminado cuando es determinante es cero. 
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4.- Determinar la ecuación general (implícita) del plano paralelo a las rectas 
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El vector director del plano buscado π  es perpendicular a las dos rectas y lo hallaremos 
calculando el producto vectorial de los vectores directores de las rectas. 
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