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OPCIÓN A 
1..- (a) Calcular la ecuación de la recta tangente a la función 12 += xy en su punto extremo.(1 punto) 

(b) Calcular 
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2.- La siguiente gráfica corresponde a la función f (x) = x2 - 4x + 3 representada respecto a los ejes 
coordenados. Calcular el área de la parte sombreada. (2,5 puntos) 
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3.- Dada la matriz: 
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a) Determinar los valores del parámetro m para los que la matriz A tiene inversa. (1,5 puntos) 
b) Calcular la inversa de la matriz A para m = 2 (1 punto) 
 
a) Una matriz tiene inversa cuando su determinante es distinto de cero 
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4.- Dados el punto P(2 , 2 , −2 ) y  la recta: 


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:
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a) Hallar la ecuación del plano 1π que contiene a r y pasa por P. (1,25 puntos) 

b) Hallar la ecuación del plano 2π que contiene a P y es perpendicular a r. (1,25 puntos)  
 
a) De los planos determinados por el haz que tiene en común a la recta r hallamos el que pasa por el punto 
P 
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b) El plano 2π queda determinado por el vector director de r, que es su vector director que es perpendicular 
al vector PG, siendo G el punto genérico del plano, siendo el producto escalar, de ambos, nulo y la ecuación 
buscada. 
El vector de la recta y del plano, ya que son iguales, se halla como el producto vectorial de los vectores que 
definen a los planos que determinan la recta. 
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OPCIÓN B 

1..- Dada la función ( )
( )
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xf .Hallar valores de a y de b para que f (x) sea derivable 

en todo R. (2,5 puntos) 

Para que sea derivable, primeramente tiene que ser continua, y después tener su derivada igual en los 
puntos de posible discontinuidad, en esta función en x = -1 
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2.- Entre todos los rectángulos de área 8 m2 hallar las dimensiones del que minimiza el producto de las 
diagonales. (2,5 puntos) 
 
Siendo B la base y H la altura del rectángulo  y D cada una de las diagonales, calcularemos el que tenga la 
menor. 

( )

( )

( ) ( )








====

=

⇒⇒>=+=+=
⋅

+=+=

+=
⋅−⋅

−==⇒




⇒−=
=

⇒±=±=±=

⇒=⇒=−⇒=
−

⇒=⇒
−

=
−

=−=

⋅−
+==⇒+⇒






+=⇒













+=+==

+=

=⇒=

mH

mB

MínimoP

BB
B

dB
PdP

soluciónesNoB
BB

BB
B

BP
B

B
B

B
B

BP

B
BB

dB
dPP

B
B

B
BP

HBHBDP
HBD

B
HBH

22
2

24
2

4
22

8
22

0862
2

3842
22

3842
22

384222''

384231282''
22

222222

6406406420'64212821282'

2642'648

88

6444

46

2

2

2
4 24 64 6

44
3

4

3

4

3

4

3

42
2

2
2

22
2

222

22

 
 
 
 

6 

www.yo
qu

ier
oa

pro
ba

r.e
s



I.E.S. Mediterráneo de Málaga               Julio 2013           Juan Carlos Alonso Gianonatti 

Ejercicio 3.- Dado el siguiente sistema de ecuaciones: ( )
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a) Discutirlo según los valores de m. (1,5 puntos) 
b) Resolverlo para m = 2 (1 punto) 
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Ejercicio 4.- Dadas las rectas: 
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a) Determinar la ecuación general del plano paralelo a las rectas r y s y que pasa por el origen de 
coordenadas. (1,5 puntos) 
b) Hallar el ángulo que forman r y s. (1 punto)  
 
a) El plano π  queda determinado por los vectores directores de las rectas r y s y el vector OG siendo G el 
punto genérico del plano y O el origen de coordenadas. 
Como los tres vectores son coplanarios y este último es combinación lineal de los otros dos el determinante 
de la matriz que forman es nulo y la ecuación pedida del plano. 

( )
( )

( ) ( ) ( )
034:09120

003
435

,,0,0,0,,
0,0,3
4,3,5

=−⇒=−⇒=≡⇒








=−=
=
=

zyzy
zyx

zyxzyxOG
v
v

s

r

ππ  

b) El coseno del ángulo que forman sus vectores directores es el cociente entre su producto escalar y el 
producto de sus módulos 
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